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DIC “Fejlett Vezetés Tamogato Rendszerek — Diagnosztika és Kalibracid” — Autdipari képzések

15 dbra: Ha az utfeliilet havas, vagy saras, a rendszer hibdsan
miikédhet

Aktivhdl Passziv médba:

Bizonyos esetekben a passziv és aktiv mod kozotti
valtas a vezetési koriilményektdl fiigg. Adott
sebességen sok autd kikapcsolja az Aktiv LDW
rendszert. Alabb egy Volkswagen jarmivekben
hasznalt rendszert mutatunk be.

Savelhagyasra figyelmezteto rendszer aktiv mad
Aktiv modban a rendszer a menetiranyt is szamitasba
veszi és ha a jarm( elhagyni késziil a savot, (igy hogy
az iranyjelzd nincs bekapcsolva, javitd
kormanymozdulatot hajt végre az elektromechanikus
szervokormany segitségével.

16 dbra: Az Aktiv méd kitudja haszndlni, a.mai autokba mdr jelen [éve,
modern aktiv kormdnyzd rendszer.nytjtotta lehetéségeket

el I
gﬁzs Olvassa be a QR kodot és nézze meg az
Figyelmezteté  Rendszer

Aktiv  Sevelhagydsra
miikédeéseét bemotato videot.

Az alkalmazott nyomaték viszonylag kicsi (3-5 Nm) és
altalaban kerlatozott ideig tart (Volkswagen jarm(ivek
esetében 100 masodperc ). Az aktiv moddot a
miszerfalba épitett, zold, savelhagyasra figyelmeztet6
lampa felvillanasa jelzi.

17 dbra: Az aktiv médot altaldban a miszerfalba épitett, zold,
savelhagydsra figyelmeztetd [ampa felvillandsa jelzi

A kormanyzasi nyomaték annal nagyobb, minél
messzebb halad a jarm{ a savjanak kozepétol. A sof6r
ugy fogja érzékelni a kormanyzasi beavatkozast, mint
egy “javaslatot”, amit vagy megfogad, vagy nem.

Ha ilyen helyzetben a sof6r at akarja vezetni az autét a
masik savba, akkor nagyobb er6t kell kifejtenie, mint
amekkora az automata kormanyzas nyomatéka.

Ha a rendszer megallapitja, hogy a sofér nem fogadta
el a kormanyzasi beavatkozast, és ténylegesen savot
akar valtani, akkor leallitja a beavatkozast.

Savelhagyasra figyelmezteto rendszer passziv mod
Passziv modban a kamera szintigy figyeli az
Utviszonyokat, melyeket a rendszer kiértékel, hogy
visszakapcsolhasson  aktiv.  modba, ha tiszta
savmegjelolést észlel, vagy ha a sziikséges feltételek
teljesiilnek. A figyelmeztet6 lampa jelzi
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Bizonyos esetekben a funkcidt masik szenzor is ki
tudja szolgalni. Egyes Volvo modellekben a hatso
ablakokba épitett kamera szenzor feliigyeli a holtteret.

49 dbra: Velvo szenzor a BLIS-hez (Blind Spot Information System -
Holttér Informdcid Rendszer)

Miikodés
Figyelmeztetési feltételek: A kép a figyelmeztetési zonat jeldli.
«Amikor a jarm(i érzékelhetéen az LCA zénaban van, de nem torténik figyelmeztetés.
«Amikor a mar érzékelt jarm{ a BSD zonaban van, egy figyelmeztet6 lampa fog kigyulladni.
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50 dbra: Az érzékelési tdvolsagi(3-6m és 70m) eltérhet az adott rendszer precizségétdl fiiggéen

A BSD figyelmeztetés bekapcsolasanak feltételei
1.A céljarmdi teljes egészében az A vonal mégott van.
2.A céljarmi barmely része athalad a B vonalon.
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4.ADAS SZENZOROK

98 dbra

Minden funkcio ami ez el6z6 fejezetekebn targyalasra kerilt igényel dedikalt vezérléegységet, szenzorokat és
beavatkozdkat. A dedikalt szenzorok a Vezet0 tamogato.rendszerekhez az alabbiak:

1. Ultrahangos

2. Radar

3.Lidar

4.Kamera, mUkddeési elv szerint:

a.Lathato fény;

b. Infravoros;

c.Mikro hullam;

5.Magnetometrikus (ha jelen van érzékeli'a magneses jeleket amik az Ut feliiletébe vannak épitve)
6. GPS

Az érzékeldk lehetbveé teszik, hogy a rendszer megismerje a jarmi korili kornyezetet. Ezek a szenzorok tobbféle
technoldgiat hasznalnak. Ebben a fejezetben ezeknek a szenzoroknak a miikodésérdl less szo.
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